ARGO - fazik marsjanski z Politechniki Biatostockiej bierze udziat w
Canadian International Rover Challenge 2018

Jest to konkurs tazikéw budowanych przez studenckie zespoly z calego Swiata. Podobnie jak w przypadku innych
zawodow, takich jak University Rover Challenge w USA, European Rover Challenge, UK Rover Challenge i Indian Rover
Challenge, zadania stawiane przed zespotami symulujg funkcjonowanie kolonii zaktadanej na planecie pozaziemskiej.
Analogi tazikéw marsjanskich stang przed konieczno$cig rozwigzywania réznych probleméw, ktére moga pojawic sie w
czasie eksploracji kosmosu. WsSréd nich jest pokonywanie trudnego terenu czy autonomiczne operacje wymagajgce obstugi
robota. Wyzwania stawiane przed druzynami sg tak pomyslane, by nagradzac innowacyjny i kreatywny projekt.

Zawody odbywaja sie w Drumheller w Kanadzie w dniach 10-13 sierpnia.

Po raz pierwszy konkurs zorganizowat zesp6t University of Saskatchewan Space
Design (USST) w lipcu 2017 r. Celem tego przedsiewziecia byto umozliwienie
przetestowania analogéw tazikéw marsjanskich poza laboratoriami, w ktérych powstaty.

ARGO powstat na Wydziale Mechanicznym Politechniki Biatostockiej. Zespét
konstrukcyjny tworzyli studenci: inz. Aneta tukowska, Piotr Tomaszuk, Barbara Kuc,
Igor Tylman, Pawet Rétkowski, Adam Buczytowski, Jakub Czygier, Karol Haraburda,
Pawet Straszynski, Kamil Kamienski oraz Pawet Frejda, Damian tapinski, tukasz
Ornowski, tukasz Magnuszewski, Maciej Leszczynski, Maciej Otdakowski. Studenci
pracowali pod opiekg dr. hab. inz. Kazimierza Dzierzka oraz mgr. inz. Macieja Recko i
mgr. inz. Michata Ostaszewskiego, ktérzy uczestniczyli w latach ubiegtych w
miedzynarodowych zawodach tazikéw marsjanskich na pustyni w stanie Utah w USA.

Konstruktorzy ARGO tak charakteryzujg swego robota:
zawieszenie terenowe oparte na mechanizmie rocker-bogie, co umozliwia
podniesienie kazdego z ko6t na wysokos$¢ 40cm, podczas gdy pozostate kota dotykajg

podtoza

zintegrowane kota wraz z silnikami, kompaktowe proste rozwigzanie, szczelne,
chronione przed wptywem Srodowiska

lekkie i bardzo wytrzymate podwozie wykonane z profili aluminiowych
mechanizm réznicowy pozwalajgcy na niezalezne dziatanie kazdego wahacza

brak dodatkowej amortyzacji i wczesniej wymienione rozwigzania pozwalajg na
ptynny ruch pojazdu oraz zapewniajg 3 punkty podparcia

ramie robota - bardzo stabilne i wytrzymate, sztywna konstrukcja z profili
aluminiowych



pierwszy czton ramienia/manipulatora napedzany jest precyzyjnym sitownikiem
elektrycznym; drugi czton - naped na paskach zebatych, efektor koncowy wyposazony
jest w serwomechanizmy

3-palczasty chwytak, zastosowano nasadki adaptacyjne na palce chwytaka
wydrukowane w technologii 3D z gumy

kompaktowa konstrukcja chwytaka, zintegrowany uktad pochylania i obrotu
gimbal do kamery w cato$ci wykonany w druku 3D, réwniez zastosowano druk 3D
do elementéw takich jak akcesoria do robota - zamykane, szczelne pudetka do badania
pobranej gleby
dodatkowy wymienny efektor kornicowy do pobierania probek gleby

pokfadowa sie¢ Ethernet

zintegrowany system wizyjny ztozony oparty o serwery video wykorzystujgce
kamery analogowe i cyfrowe

aplikacja do sterowania robotem jest czytelna i wygodna dla operatora, zostata
podzielona na sekcje, w ktorych znajdujg sie informacje m.in. o potozeniu robota, trybie
w jakim sie znajduje, podgladzie z kazdej z kamer, odczytach z czujnikéw

wiasny protokét komunikacyjny i szereg innych zabezpieczen

system rozpoznawania obiektéw oparty o mikrokomputer graficzny NVIDIA
Jetson TX2

tryb jazdy autonomicznej
wykorzystanie stereowizji do znajdowania przeszkaod

To juz siébdmy analog tazika marsjanskiego, ktéry powstat na Wydziale Mechanicznym
Politechniki Biatostockiej.

Budowe najnowszego tazika marsjanskiego Politechniki Biatostockiej wspart Prezym

Biategostoku w ramach umowy dotyczacej promocji miasta.

Za: Politechnika Biatostocka


https://twitter.com/wojpodlaskie
https://www.facebook.com/wojpodlaskie/
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